	                                                  5AM – STUDENTE:

ESERCITAZIONE:   Comando servo motore con Arduino
Cablare il  circuito e scrivere un programma Arduino che permette di
· portare il servo motore nella posizione HOME (0°) premendo il pulsante “home”
· far girare di 1° grado alla volta in senso orario quando il pulsante “oraria” è premuto
· far girare di 1° grado alla volta in senso antiorario quando il pulsante “antioraria” è premuto
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